»} Serie 1400 Regolatore idraulico di velocita
FNELMAX 640 - 663

Generalita

Il regolatore idraulico di velocita viene normalmente accoppiato ad un cilindro pneumatico per regolarne ed uniformarne la velocita. E
risaputo infatti che un cilindro pneumatico per la natura del mezzo che lo aziona, non pud garantire in nessun caso una velocita
costante durante un ciclo di lavoro né la ripetizione della stessa nel ciclo successivo. Nel regolatore di velocita si sfrutta
lincomprimibilita dell’olio che, passando dalla camera anteriore a quella posteriore (o viceversa) attraverso un regolatore di flusso,
assorbe e neutralizza le variazioni di velocita del cilindro ad aria che, ricordiamo, sono proporzionali alle variazioni del carico applicato.
Ad esempio nel caso di un cilindro che muova un mandrino a fresare su un pannello di legno, si avrebbero velocita di avanzamento
molto alte nella fase di accostamento (carico quasi nullo) con conseguente impatto violento dell’utensile sul pezzo da lavorare, e una
successiva fase di lavoro con velocita piu lente e incostanti, variabili a seconda dello sforzo dell’utensile e che determinano gradi di
finitura grossolani delle lavorazioni. | regolatori di velocita idraulici sono in grado di scomporre con opportuni accorgimenti le varie fasi
di lavorazione, consentono accostamenti rapidi, fasi di lavoro pil 0 meno lente, eventuali successive fasi di movimento accelerato
(con valvole di by-pass chiamate skip) per 'accostamento al pezzo successivo, altre fasi di lavoro lento ecc.; inoltre si possono anche
dotare di valvole di stop che permettono di bloccare e trattenere nella posizione raggiunta I'elemento in movimento ad essi collegato.
Le valvole di skip e di stop sono in pratica delle valvole ad otturatore a 2 vie, azionate pneumaticamente. Sono entrambe normalmente
aperte e quindi bisogna azionarle perché la skip si escluda e perché la stop si inserisca. La valvola di skip € dotata di un regolatore
supplementare per il controllo della velocita massima. Tutti i regolatori di velocita hanno un serbatoio supplementare che serve come
compensatore della differenza di volume tra le due camere, dovuta alla presenza dello stelo in quella anteriore, e per il ripristino delle
perdite, seppure minime, che si verificano tra lo stelo e la sua guarnizione. Questo serbatoio porta al suo interno un pistone mantenuto
in pressione da una molla che assicura una leggera sovrappressione al sistema. Dal serbatoio infine fuoriesce una astina con una
tacca cheindicail livello minimo dell’olio.

Caratteristiche costruttive

Testate alluminio ossidato nero
Camicie acciaio trafilato lucido a freddo
Stelo acciaio C43 cromato

Tiranti acciaio zincato

Pistone alluminio

Guarnizioni per tenute statiche gomma NBR

Guarnizioni pistone VITON®

Guarnizioni stelo poliuretano

Gruppi di regolazione ottone nichelato

Valvole skip e stop alluminio ossidato nero

Olio di circuito idraulico con viscosita 2,9°E a 50°C (indice di viscosita min. 118)
Alesaggio diametro 40 mm e 63mm.

Caratteristiche tecniche

Carico max. controllabile 600 kg (40) - 1200 Kg (963)
Velocita min. e max. ammessa 60 -+ 10000 mm/min.

Temperatura di esercizio -5°C + +70°C

Pressione min. per 'azionamento 4 bar

delle valvole di skip e stop

Attenzione: per applicazioni a bassa temperatura, 'aria deve essere opportunamente essicata.

Corse standard

50-75-100-150-200-250-300-350-400-450-500 mm
Per corse minime vedivarie tipologie.

Attenzione: Verificare che ’eventuale sporgenza dell’astina serbatoio dalla testata anteriore
nell’utilizzo di regolatori con corsa minima non comprometta I’accoppiamento del dispo-
sitivo
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Regolatore idraulico di velocita Serie 1400 W
®40 - 663 PNEUNAX

Manutenzione

Il regolatore di velocita € un sistema a circuito chiuso, pertanto non vi sono fattori che possono influire
negativamente sul funzionamento. Necessita invece di particolare attenzione il livello dell'olio idraulico che
non deve mai scendere sotto il livello minimo evidenziato dalla tacca sull’astina del serbatoio
supplementare. Se cid si verificasse si creerebbero nel circuito dei fenomeni di cavitazione o peggio delle
bolle d’aria che comprometterebbero la capacita di regolazione.

| rabbocchi si devono effettuare esclusivamente attraverso I'apposita valvolina unidirezionale (posta sulla testata
posteriore) con I'ausilio di una siringa adatta (come il nostro tipo 1400.99.01). Eventuali eccedenze verranno espul-
se da un forellino di spurgo sul serbatoio. Nel caso si debba procedere ad una revisione totale, con conseguente
necessita di smontare il regolatore per sostituirne le guarnizioni, si rammenti che, una volta rimontato, il iempimento
con olio deve essere fatto in maniera che non permangano all’interno del regolatore sacche d’aria.

E’un procedimento abbastanza complicato, che noi risolviamo creando il vuoto pneumatico prima del riempimento.
Si pud comunque effettuare posizionando il regolatore, riempito grossolanamente, con la valvolina unidirezionale
rivolta verso I'alto e facendo ripetute fasi di caricamento con la siringa, alternate ad azionamenti manuali di uscita e
rientro dello stelo con successivo spurgo dell’aria attraverso la valvolina con I'ausilio di una punta di piccolo diametro.

Schemi funzionali con valvole di skip e stop Normalmente Aperta (N.A.)

In trazione In spinta Doppia regolazione
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Attenzione:
Regolazione in trazione: la regolazione avviene quando il cilindro accopiato determina 'uscita dello stelo del regolatore.

Regolazione in spinta: la regolazione avviene quando il cilindro accopiato determina il rientro dello stelo del regolatore.




»} Serie 1400 Regolatore idraulico di velocita |
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‘Regolazione in trazione - serbatoio in linea
o [T ]
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g o _ ¢
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9 | |20 80+corsa A B_ 40
109+corsa 55
66
Peso gr. 1450 + gr. 300 ogni 50 mm. di corsa
Corse A B max.
Codice di ordinazione < 75 78 30
75+<150| 102 45
1400.40.corsa.01.1 150 + < 2501 127 60
250 + <350, 187 90
350 + <500 202 120
Regolazione in trazione - serbatoio laterale
152+corsa 107
N| of O I <"'\)
g = S0 | — - 8
9| 20 | B A
80+corsa 55
Peso gr. 1530 + gr. 300 ogni 50 mm. di corsa
Corse A B max.
Codice di ordinazione < 75 93 30
| 75+<150/ 118 | 45 |
1400.40.corsa.01.2 150+ <250 143 60
250 + <350, 183 90
350 + <500 218 120
Regolazione in spinta
152+corsa 107
L1
E— H3 & & |
o H o
g 2 S — — BT 8l gl - ——Gﬁ—@“
= H5=—== f -
9 20 A B 11 40
80-+corsa 55
Peso gr. 1530 + gr. 300 ogni 50 mm. di corsa
9 9 9 Corse A B max.
Codice di ordinazione <75 93 30
75+<150, 118 45
+ <
1400.40.corsa.02.2 a0
350 + <500/ 218 120
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Regolazione doppia
(Trazione e spinta)

Peso gr. 1870 + gr. 300 ogni 50 mm. di corsa

@32

20

80+corsa

97

OolL
55

109+corsa

40

55

Corse A B max.
Codice di ordinazione Attenzione: per accoppiamenti in linea o <75 110 30
1400.40.corsa.03.2 parallelo con cilindri 80 e @100 serie 75+<150 135 45
1319-1320-1321, corsa minima 150mm. 150 + <250 160 60
250 + <350 200 90
350 + <500 235 120
Regolazione in trazione con skip
(Valvola di accelerazione)
107
152+corsa G1/8
©
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80-+corsa 55
Peso gr. 1670 + gr. 300 ogni 50 mm. di corsa
Corse A B max.
Codice di ordinazione < 75 93 30
1400.40.corsa.01.04 75+<150] 118 45
150 + <250 143 60
250 + <350 183 90
350 + <500 218 120
Regolazione in trazione con stop
(Valvola di arresto)
107
152+corsa G1/8
I_|_‘|_I -
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20 B A 11 40
80+corsa 55
Peso gr. 1710 + gr. 300 ogni 50 mm. di corsa
9 9 9 Corse A B max.
Codice di ordinazione <75 93 30
1400.40.corsa.01.05 75+<150, 118 45
150 + <250 143 60
250 + <350, 183 90
350 + <5000 218 120
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Regolazione in trazione con skip e stop
(Valvole di accelerazione e di arresto)
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80-+corsa 55
Peso gr. 1830 + gr. 300 ogni 50 mm. di corsa
Corse A B max.
Codice di ordinazione < 75 93 30
75+<150 118 45
1400.40.corsa.01.06 150 =250 143 80
250 +<350 183 90
350+ <500 218 120
Regolazione in spinta con skip
(Valvola di accelerazione)
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152+corsa G1/8
I_|_‘|_I 1T

\
\
\
118

@332
218
M10
|
a1
|
|
TH
: oL
40
Mé
| .
8 § £
a ey
|
|
55

9 20 A _‘ B 11 40
80+corsa 55
Peso gr. 1670 + gr. 300 ogni 50 mm. di corsa
Corse A B max.
Codice di ordinazione < 75 93 30
75+<150| 118 45
1400.40.corsa.02.04 150+ <250| 143 60
250 + <350 183 90
350+ <500 218 120
Regolazione in spinta con stop
(Valvola di arresto)
107
152+corsa G1/8
I_|_‘W_| 1T
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9 20 40
80+corsa 55
Peso gr. 1710 + gr. 300 ogni 50 mm. di corsa
Corse A B max.
Codice di ordinazione < 75 93 30
75+<150] 118 45
1400.40.corsa.02.05 150 + <250 143 60
250+<350 183 90
350+ <500 218 120
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Regolazione in spinta con skip e stop
(Valvole di accelerazione e di arresto)
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80-+corsa 55
Peso gr. 1830 + gr. 300 ogni 50 mm. di corsa
Corse A B max.
Codice di ordinazione < 75 93 30
1400.40.corsa.02.06 75+<150| 118 45
150 + <250 143 60
250 + <350 183 90
350 + <500 218 120
Regolazione doppia con skip
(Valvole di accelerazione nei due sensi)
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40 | 80+corsa 20 9
55 109+corsa
Peso gr. 2110 + gr. 300 ogni 50 mm. di corsa
Corse A B max.
Codice di ordinazione . . o < 75 110 30
1400.40.corsa.03.04 Attenzione: per accoppiamenti in linea o 75+<150| 135 45
parallelo con cilindri 80 e g100 serie 150 + < 250 160 60
1319-1320-1321, corsa minima 150mm.
250 + <350 200 90
350 + <500, 235 120
Regolazione doppia con stop
(Valvole di arresto nei due sensi)
97 ) A B

162

’ HEERR
80+corsa 20 9
Corsa minima 150 mm 109+corsa
Peso gr. 2390 + gr. 300 ogni 50 mm. di corsa
Codice di ordinazione
1400.40.corsa.03.05 Corse A B max.
150 + <250 197 60
250 + <350 | 237 90
350+ <500| 272 120

4.110



»} Serie 1400 Regolatore idraulico di velocita |
PNELMAX 640

Regolazione doppia con skip e stop
(Valvole di accelerazione e di arresto nei due sensi)

|
M10
218
232

2 E
40 11 F 80+corsa 20 9

55 109+corsa
Corsa minima 150 mm
Peso gr. 2630 + gr. 300 ogni 50 mm. di corsa
Codice di ordinazione
1400.40.corsa.03.06 Corse A B max.
150 + <250 197 60
250 + <350, 237 90
350 + <500 272 120
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\Regolazione in trazione - serbatoio laterale
184 max+Corsa ) 135
|
= @ = o e Te)
g QI --8—H-------- |- . o “@? 2 @ =
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B A 13 h2
15 25 106+ Corsa 56.5
75
Corse A B max
Codice di ordinazione >75 + <150 128 50
>150 + <250 188 80
1400.63.corsa.01.2 Corsa minima 75 mm =250 + <350 298 | 100
Peso gr. 2950 + gr. 850 ogni 50 mm. di corsa 2350 + <450 | 298 130
>450 + <600 | 358 160
Regolazione in spinta
184 max+Corsa 135
b= ;
ol °= =
8 h 9 2 O =
%{I EB.__EZQS_ ............... —13 - o o = O _Q_
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15 25 A B
56.5
106+Corsa
75
Corse A B max
Codice di ordinazione 275 + <150 128 50
>150 + <250 188 80
.. >, -
1400.63.corsa.02.2 Corsaminima75mm _ 2250 + <350 238 | 100
Peso gr. 2950 + gr. 850 ogni 50 mm. di corsa 2350 + <450 | 298 130
>450 + <600 358 160
Regolazione doppia
(Trazione e spinta) 5 R 18
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15 25 106+Corsa 13 h2
146+Corsa 56.5
75
Corse A B max
Codice di ordinazione >100 + <150 | 160 50
>150 + <250 | 220 80
ini >250 + <350 270 100
1400.63.corsa.03.2 Corsa minima 100 mm _ -
Peso gr. 3600 + gr. 850 ogni 50 mm. di corsa 2350 + <450 | 330 130
>450 -+ <600 390 160
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Regolazione in trazione con skip
(Valvola di accelerazione) 179max+corsa 135
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15 25 106+ corsa 13 75
Corse A B max
Codice di ordinazione >75 + <150 128 50
1400.63.corsa.01.04 >150 + <250 | 188 80
Corsa minima 75 mm >250 + <350 | 238 100
Peso gr. 3450 + gr. 850 ogni 50 mm. di corsa | 2350 + <450 | 298 130
>450 -+ <600 358 160
Regolazione in trazione con stop
(Valvola di arresto) c1/8 135
H |
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106+corsa ‘ 56.5
179max+corsa 75
Corse A B max
Codice di ordinazione >75 + <150 128 50
1400.63.corsa.01.05 >150 + <250 | 188 80
Corsa minima 75 mm >250 + <350 | 238 100
Peso gr. 3450 + gr. 850 ogni 50 mm. di corsa | =350 + <450 | 298 130
>450 + <600 358 160
Regolazione in trazione con skip e stop 179max+corsa 135
(Valvole di accelerazione e di arresto) G1/8
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15 25 B L A 13 h2
106+corsa 56.5
75
Corse A B max
Codice di ordinazione >75 + <150 128 50
1400.63.corsa.01.06 2150 + <250 | 188 80
Corsa minima 75 mm 2250 + <350 | 238 100
Peso gr. 3700 + gr. 850 ogni 50 mm. dicorsa | 350 + <450 | 298 130
>450 + <600 358 160
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Regolazpne in spmja con skip 179rmax+Corsa . 135
(Valvola di accelerazione)
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15| [25 A B 13 h2
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106+corsa
Corse A B max
Codice di ordinazione >75 + <150 128 50
1400.63.corsa.02.04 >150 + <250 | 188 80
Corsa minima 75 mm 2250 + <350 | 238 100
Peso gr. 3450 + gr. 850 ogni 50 mm. di corsa 2850 + <450 | 298 130
>450 + <600 | 358 160
Regolazione in spinta con stop 9o !
(Valvola di arresto) [MaxF colsa =8
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106+corsa 75
Corse A B max
Codice di ordinazione >75 + <150 128 50
1400.63.corsa.02.05 >150 + <250 | 188 80
Corsa minima 75 mm 2250 + <350 | 238 100
Peso gr. 3450 + gr. 850 ogni 50 mm. di corsa 2350 + <450 | 298 130
>450 + <600 358 160
Regolazpne in splqta con §klp e stop 179rmax-+corsa 135
(Valvole di accelerazione e di arresto) /8 o )
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15 25 A B |13 h2
106+ corsa 56.5
75
Corse A B max
Codice di ordinazione >75 + <150 128 50
1400.63.corsa.02.06 2150 + <250 | 188 80
Corsa minima 75 mm >250 + <350 238 100
Peso gr. 3700 + gr. 850 ogni 50 mm. di corsa >350 + <450 | 298 130
>450 -+ <600 358 160
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Regolazione doppia con skip
(Valvole di accelerazione nei due sensi) 187 mox
G1/8 ﬁ
=) H ;
3 EHg ! i
S & -1---- £- _?_._
°l m D\ g

v <
©)
@ 9

M10

[0
245

106 + corsa 25 15
56.5
146 + corsa
75
Corse A B max
Codice di ordinazione >100 =+ <150 160 50
1400.63.corsa.03.04 >150 + <250 | 220 80
Corsa minima 100 mm 2250 + <850 | 270 100
Peso gr. 4100 + gr. 850 ogni 50 mm. di corsa | 2350 + <450 | 330 130
>450 -+ <600 390 160
Regolazione doppia con stop
(Valvole di arresto nei due sensi)
118.5 A B

206 max

75
56.5

oIL

c1/8

i
|
T

M16

220
245

13 106 + corsa 25 [15
146 + corsa
Codice di ordinazione Corse A B max
1400.63.corsa.03.05 >200 + <250 | 269 80
Corsa minima 200 mm >250 + <850 | 319 100
Peso gr. 4850 + gr. 850 ogni 50 mm. di corsa | =350 + <450 | 379 130
>450 -+ <600 439 160
Regolazione doppia con skip e stop
(Valvole di accelerazione e di arresto nei due sensi)
187 maox A B
G1/8
g nl
g ) o
{ . =
o [
L4 R (®
106 + corsa 25 [15]
146 + corsa
Codice di ordinazione Corse A B max
1400.63.corsa.03.06 2200 + <250 | 269 80
Corsa minima 200 mm 2250 + <350 | 319 100
Peso gr. 5400 + gr. 850 ogni 50 mm. di corsa | 2350 = <450 | 379 130
>450 -+ <600 439 160
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Varianti dimensionali e posizioni conness.
alimentazione con valvole di stop N.C.

G1/8” '
G1/8” 1 T |
T T T T T
S |
Emmman = | =
| $ ‘ fe} ,
© |
Q | ©
EENELE #
& | } | ] | ]
G1/8 ‘ T
G1/8"
STOP N.A. STOP N.C. STOP N.A. STOP N.C.
@40 J40 @63 @63
Codici di ordinazione con STOP Normalmente Chiuso (N.C.)
1400.9.corsa.02.07 regolazione in spinta + stop N.C.
1400.9.corsa.01.07 regolazione in trazione + stop N.C. 1400.9.corsa.03.07 doppia regolazione + stop N.C.
1400.9.corsa.01.08 regolazione in trazione + skip + stop N.C. 1400.9.corsa.03.08 doppia regolazione + skip + stop N.C.
1400.9.corsa.02.08 regolazione in spinta +skip e stop n.c.

Siringa per rabbocco olio

245

220

Peso gr. 630

Codice di ordinazione

1400.99.01

Olio per circuiti idraulici e pneumatici

Olio adatto nellimpiego come lubrificante nei circuiti pneumatici da mettere nei gruppi FRL e per il ripristino del livello nei
serbatoi dei regolatori idraulici di velocita. Possiede una compatibilita assoluta con le mescole usate per le nostre
guarnizioni.

Codice di ordinazione

PNEUMOIL 01
(Lattine da lt. 1)
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